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Produktbeschreibung

Die MultiControl ist eine Vier-
Zonen-Steuerung. Das bedeutet,
dass bis zu vier Antriebe und vier
Zonensensoren angeschlossen
werden kénnen. Durch die
Verwendung von Y-Leitungen wird
der Anschluss von weiteren vier
Ein- oder Ausgdngen erméglicht.
Die Anschlisse lassen sich
individuell konfigurieren.
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Die MultiControl ist multiprotokollfahig. PROFINET, EtherNet/IP und EtherCat kénnen durch
einfaches Umschalten genutzt werden.

Die Stromversorgung erfolgt Gber Standard-Flachbandleitungen. Diese kénnen einfach auf die

benétigte Ladnge abgeschnitten werden und durch die Durchdringungstechnologie der

MultiControl ist eine sehr schnelle Verkabelung méglich.

Die separate Spannungsversorgung erlaubt das sichere Abschalten der RollerDrive, wéhrend die

Buskommunikation und Sensoren weiter genutzt werden kénnen.

Die Adressierung und Namenszuordnung werden Uber eine SPS-Software, eine Web-

Bedienoberflache oder das Interroll Teach-in-Verfahren vorgenommen. Durch das Teach-in-

Verfahren ist die automatische Adressierung und die Konfiguration der MultiControl méglich.
Auflerdem kann die Reihenfolge aller MultiControl in der Férderlinie festgestellt werden. Das
spart Zeit wéhrend der Inbetriebnahme vor Ort.
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Funktionen

Leichte Handhabung — eine Steuerkarte fir PROFINET, EtherNet/IP und EtherCat (einfaches Umschalten der Bus-Protokolle) oder
ASi

Unabhdngige Spannungsversorgung fir RollerDrive

Plug & Play im Austauschfall — keine Adressierung oder Konfiguration notwendig

Statusanzeige durch LEDs fir alle Funktionen und I/0

Integrierte Logik fur staudruckloses Férdern inkl. Initialisierung

Sichere Kommunikation durch Zertifikate: PROFINET Conformance Class B, EtherNet/IP ODVA Conformance, EtherCat Conformance
Konfiguration Gber SPS, Web-Browser-Meni oder ber das Teach-in-Verfahren von:

- Geschwindigkeit, Drehrichtung, Start- und Stopprampe der RollerDrive

- Sensoreigenschaften

- Timer

Fehlerhandling

- Logik (Einzelplatz-/Blockabzug)

UL gelistet

Spannungsbegrenzung Gber Bremswiderstand

Variable Prozessabbilder zur Optimierung der zwischen MultiControl und SPS Ubertragenen Datenmengen

Anschluss Funktionserde fir Schirm der Kommunikationsleitung

Verpolschutz der Spannungsversorgung

Kurzschlussfeste Ausfihrung der Spannungsversorgung der Ein- und Ausgénge

Einsatzméglichkeiten

Einsatz einer SPS Funktion einer SPS Funktion der MultiControl

Nein ¢ Keine * Redlisierung der ZPA-Logik

Ja  Beeinflussung der ZPA-Logik * Realisierung der ZPA-Logik
* Tracking von Férdergitern * Umsetzung SPS-Vorgaben

* Fehlerdiagnose

Ja * Die SPS muss programmiert werden und steuert Gber dieses * Funktion als Ein-/Ausgangskarte
Programm alle angeschlossenen RollerDrive * Sendet den Zustand aller Sensoren, von RollerDrive und ggf.
¢ Tracking von Férdergitern und Fehlerdiagnose Fehlerinformationen an die SPS
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Technische Daten

Elektrische Daten
Nennspannung
Spannungsbereich

Stromaufnahme

Sicherungen

24 oder 48 V DC

24V DC: 22 bis 27,5V DC 48 V DC: 44 bis 51,5 V DC (Nur Spannungsversorgung der RollerDrive)

Logik-Versorgungsspannung:

MultiControl: max. 0,2 A + angeschlossene Sensoren/Aktoren = max. 1,6 A

+ Strom der RollerDrive EC5000*

- Fir Logik
- Fir RollerDrive

- Fir Sensoren und 1/Os, ricksetzbar

Schutzart IP54***
Umgebungsbedingungen

Umgebungstemperatur im Betrieb -30 bis 40 °C
Umgebungstemperatur bei Transport und ~ -40 bis 80 °C
Lagerung

Max. Einbauh&he Gber Meereshshe 1000 m**

* Der Strom der EC5000 ist abhéngig von der Applikation, z. B. Férdergutgewicht, Férdergeschwindigkeit, Beschleunigungsrampe, und von der verwendeten
EC5000 (siehe entsprechendes Kapitel).

** Die Verwendung in Anlagen haher als 1000 m ist méglich. Dies kann jedoch zur Reduzierung der Leistungswerte fihren.

*** Nur wenn die MultiControl Blindstopfen verwendet werden.
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Um den Magnetschlissel platzieren zu kénnen, muss der Abstand von der Oberkante der MultiControl zu benachbarten Bauteilen

mindestens 10 mm betragen.
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- Flachbandleitung zur Spannungsversorgung, Seite 95

- Magnetschlissel, Seite 98
- MultiControl-Blindstopfen, Seite 97

- RollerDrive-EC5000-Verléngerungsleitung, Seite 95
- MultiControl-Kommunikationsleitung, Seite 96

- MultiControl-Y-Leitung, Seite 96
- Schaltnetzteil HP5424, Seite 84
- Schaltnetzteil HP5448, Seite 88
- Kabelverteilung, Seite 97

- Schirmanschlussleitung, Seite 97

Bestellinformationen

- Artikelnummer: S-1132251
- Lieferumfang: Grundplatte
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